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機器人新聞精選週報 

國家智慧機器人研究中心 NCAIR｜企劃推廣組｜第 9 期  

01  Arm 推實體 AI 全面設計 機器人能力分六級 

2026/9/8   ｜  新聞摘要 

Arm 推出「實體 AI 全面設計」（Arm Total Design for Physical AI），串聯超過 80 家合作夥伴，整合 AI 模

型、軟體堆疊、感測器、運算硬體、虛擬平台與數位孿生等技術，降低跨供應商的系統整合複雜度，並讓解決

方案能更早進行開發與驗證。Arm 指出，自動駕駛與機器人面臨感知、AI 推論、即時控制、安全與高效運算等

共同技術需求。Arm 同步提出「機器人能力分級框架」，初步將機器人能力分為 RL0 至 RL5 六個層級，由固定

反應、依預設計畫執行及根據回饋調整，逐步延伸至依情境與意圖選擇行動、多目標規劃與協調，以及持續改

善策略。框架並將真實世界使用情境與機器人的行為、輸出及系統需求連結，涵蓋延遲、運算配置、記憶體與

功耗限制、確定性及安全性。Arm 表示，初步架構已納入機器人生態系意見，後續將持續與產業夥伴共同完

善。 

關鍵重點｜Arm Total Design for Physical AI、跨供應商軟硬體整合、虛擬平台與數位孿生驗證、RL0～RL5 機器人能力分

級、感知－推論－行動架構、即時運算與資源配置、確定性與安全性需求。 

新聞連結  ｜  Arm   鉅亨網   科技新報   科技報橘   Fierce Sensors 

 

02  Antioch 募資 3,200 萬美元 擴大 Physical AI 模擬驗證平台 

2026/9/8   ｜   新聞摘要 

Physical AI 模擬軟體新創 Antioch 完成 3,200 萬美元 A 輪募資，將持續擴展其 Physical AI 開發與驗證平台。

Antioch 依據客戶的硬體、感測器、軟體、AI 模型、應用環境及系統限制建立模擬環境，並利用實體測試資料

持續校準，使開發團隊可在雲端平行執行數千個測試情境，評估感知模型、規劃模組、控制器、感測器配置及

機構設計等系統變更。Antioch 採混合式模擬方法，將幾何、運動學、硬體規格、感測器配置及物理限制等已

知條件直接建模，再利用真實資料學習較難明確描述的感測器行為、物理效應、複雜互動，以及模型與實體系

統之間的差異，並持續以實體資料回饋模擬模型。平台亦可產生罕見故障、特殊環境及新硬體配置等合成資

料。Antioch 目前整合 NVIDIA Omniverse 函式庫、Isaac Sim 及 Isaac Lab；Amazon 旗下 Ring 表示，其模擬結

果與實體測試結果接近，包括未納入校準的測試情境。 

關鍵重點｜Physical AI 模擬驗證平台、客製化系統級模擬環境、雲端大規模平行測試、物理模型與資料驅動混合式模擬、

實體資料持續校準、極端情境合成資料、NVIDIA Omniverse 與 Isaac 機器人開發工具整合。 

新聞連結  ｜  Antioch   SiliconANGLE   Greylock 

 

  

https://www.arm.com/zh-tw/company/news/2026/09/arm-total-design-and-robotics-capability-framework-for-physical-ai
https://news.cnyes.com/news/id/6600272
https://technews.tw/2026/09/08/arm-neoverse-css-n4-arm-total-design-for-physical-ai/
https://techorange.com/2026/09/08/arm-total-design-physical-ai/
https://www.fiercesensors.com/ai/bet-you-cant-fully-define-robot-arm-agrees
https://antioch.com/blog/series-a
https://siliconangle.com/2026/09/08/antioch-raises-32m-to-move-robot-testing-into-simulation/
https://greylock.com/blog/introducing-antioch-the-simulation-platform-for-physical-ai/
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03  Agility Robotics 揭露財務資訊 2025 年營收約 180 萬美元 

2026/9/4   ｜   新聞摘要 

Agility Robotics 在與 Churchill Capital Corp XI 合併上市程序中提交 Form S-4 註冊聲明，文件顯示公司 2025

年淨銷售額約 178 萬美元，營業損失約 1.4 億美元。Agility 表示，Digit 已在客戶環境累計超過 6.5 萬小時運

作，部署承諾涵蓋 9 個客戶設施；公司預計於 2026 年推出下一代 Digit v5。S-4 亦揭露 Digit v5 規劃採取機器

人即服務（RaaS）與直接購買兩種商業模式。依公司財務模型的示意估算，RaaS 模式每月費用約 8,500 美元，

另收約 2.5 萬美元部署費；直接購買則以單機約 20 萬美元估算，另有約 2 萬美元部署費及每年約 3.6 萬美元的

軟體與維護費。Agility 並表示，Digit v5 的設計規格為每 24 小時最高約可運作 22 小時，最大舉升負載可達 50

磅（約 22.7 公斤）。 

關鍵重點｜2025 年淨銷售額約 178 萬美元、營業損失約 1.4 億美元、Digit v5 雙軌商業模式、RaaS 月費約 8,500 美元、9

個客戶設施部署承諾、累計逾 6.5 萬小時客戶環境運作、最高約 22 小時運作與 50 磅舉升負載。 

新聞連結  ｜  The Robot Report   Business Insider／Yahoo Finance   Humanoids Daily 

 

04  Palladyne AI 攜手 FANUC 以實體 AI 強化工業機器人 

2026/9/8   ｜   新聞摘要 

Palladyne AI 與 FANUC America 宣布策略合作，雙方將針對 FANUC 工業機器人平台最佳化 Palladyne IQ 實體

AI 軟體，提升機器人在動態作業環境中的適應能力。合作項目包括 AI 驅動的運動規劃與行為調整、遠端操作

與人員輔助學習，以及透過模擬與 AI 模型訓練加速部署。Palladyne IQ 採閉迴路自主架構，使機器人可依感測

資訊與環境變化持續調整行動。雙方並將共同驗證製造、倉儲及物流等客戶應用情境，並為系統整合商與終端

使用者開發標準化部署流程，涵蓋從軟體最佳化、模型訓練、應用驗證到部署流程建立等階段。 

關鍵重點｜Palladyne IQ 實體 AI 軟體、FANUC 工業機器人平台最佳化、AI 運動規劃與行為調整、遠端操作與人員輔助學

習、模擬與 AI 模型訓練、製造倉儲物流應用驗證、標準化部署流程。 

新聞連結  ｜  Palladyne AI   The AI Insider   Market Business News   The Robotics Media 

 

05  GMO AIR 推 GMO LOOP 以場域資料改善人形機器人動作 

2026/9/8   ｜   新聞摘要 

GMO AI & Robotics Corporation（GMO AIR）推出「GMO LOOP for Physical AI」，運用人形機器人在實際場

域取得的運作資料，透過「場域資料蒐集、模型改善、套用至實機」三個流程，持續改善不同場域及作業所需

的動作精度。取得的攝影機影像與關節動作紀錄等資料，可用於追加訓練、調整動作參數及更新模擬環境，再

將改善成果套用至現場機器人；改善後的機器人持續累積新資料，進入下一輪更新。GMO AIR 表示，此機制主

要因應導入前模擬訓練與實際場域環境之間的落差。GMO LOOP 主要負責人形機器人導入後的動作改善，不涉

及機器人本體開發或改良，並與機器人製造商分工。目前服務先適用於 GMO AIR 提供的人形機器人，後續將

逐步擴大適用機型，並依工廠、倉儲及物流等場域累積的資料，擴充動作改善方法及可支援的作業類型。 

關鍵重點｜GMO LOOP for Physical AI、場域資料持續學習、模型更新與實機回饋、攝影機影像與關節動作資料、動作參

數調整與模擬環境更新、縮小模擬與實際場域落差、人形機器人導入後動作改善。 

https://www.therobotreport.com/agility-robotics-reports-18m-revenue-ahead-of-humanoid-spac/
https://uk.finance.yahoo.com/news/want-humanoid-factory-much-one-041553957.html
https://www.humanoidsdaily.com/news/agility-s-numbers-are-in-1-8m-in-sales-a-138m-loss-and-a-backlog-owed-to-an-insider
https://investor.palladyneai.com/news-releases/news-release-details/palladyne-ai-and-fanuc-america-announce-strategic-collaboration
https://theaiinsider.tech/2026/09/08/palladyne-ai-fanuc-america-partner-on-ai-driven-industrial-robotics/
https://marketbusinessnews.com/fanuc-and-palladyne-target-the-cost-of-adapting-factory-robots/451166/
https://theroboticsmedia.com/article/palladyne-ai-fanuc-america-strategic-collaboration-palladyne-iq-industrial-robots-september-8-2026
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新聞連結  ｜  GMO AIR   RobotToday   AI Watch 

 

06  花東推醫療無人機物流 從災時送藥走向日常照護 

2026/9/8   ｜   新聞摘要 

東區全人推動委員會推進花東偏鄉醫療無人機物流應用，近期舉辦實機飛行展示，規劃將過去災害期間的緊急

送藥經驗延伸至日常醫療物流。現場展示垂直起降固定翼無人機，最大航程約 120 公里、時速約 100 至 120 公

里，可載運約 3 至 5 公斤物資，並具備自動起降、充電及遠端監控功能；偏遠或跨海運輸可搭配衛星通訊備

援，運輸箱具冷鏈溫度控管，可運送藥品、血品、醫材及檢體。花蓮慈濟醫院先前已在災害期間結合遠距診

療、醫師開立處方、藥師調劑及無人機配送完成送藥流程，後續規劃進一步串聯遠距診療、醫師處方、藥師調

劑及物資追蹤，並彙整不同醫療院所與地區的配送需求，規劃常態航線、起降據點及共同調度方式，逐步將醫

療無人機由災時緊急支援延伸至偏鄉日常醫療物流。 

關鍵重點｜垂直起降固定翼無人機、120 公里級航程與 3～5 公斤載重、自動起降與遠端監控、衛星通訊備援、冷鏈醫療

物資運送、遠距診療至藥事配送流程整合、偏鄉醫療物流常態化規劃。 

新聞連結  ｜  中央社   聯合新聞網   自由健康網   Taipei Times 

 

07  新纖攜極現、JEDSY 醫療物流無人機擬在台研發製造 

2026/9/8   ｜   新聞摘要 

新光合成纖維、極現科技與瑞士醫療物流無人機業者 Delivery Glider AG（JEDSY）簽署合作備忘錄，規劃在台

灣共同成立合資公司，在台推動 JEDSY 無人機的研發、產品在地化、製造及測試驗證，並以桃園楊梅 Shinkong 

InnovHUB 作為主要基地。三方分工由 JEDSY 提供無人機硬體技術，極現科技負責軟體與系統整合服務，新纖

則提供場域、材料及相關產業資源，共同推動無人機及垂直起降（VTOL）產品與應用服務。JEDSY 目前已將無

人機應用於醫療物流，並規劃將原於瑞士的生產移往台灣；極現科技在台則已有醫療無人機測試及實際任務經

驗，合作規劃涵蓋產品在地化、研發、製造、測試驗證及後續市場服務，Shinkong InnovHUB 亦規劃室內外測

試場域，整合無人機研發、生產、測試與驗證功能。 

關鍵重點｜無人機硬體與軟體系統整合、產品在地化與台灣製造、醫療物流實際任務經驗、Shinkong InnovHUB 研發與測

試驗證基地、室內外無人機測試場域規劃。 

新聞連結  ｜  中央社   聯合新聞網   MoneyDJ   自由財經   Taiwan News 

 

08  精確攜盟立推奧威科技 O-Viewer 整合多品牌機器人 

2026/9/3   ｜   新聞摘要 

精確實業與盟立集團合資成立奧威科技（OVii），推出 O-Viewer 機器人平台，整合不同品牌與類型的機器人及

場域設備。平台可接收訂單、告警與服務需求，依場域規則、位置及優先順序建立任務，再選擇合適的機器人

執行，並透過開放 API 串接門禁、電梯、設備及企業系統。O-Viewer 負責需求接收、流程判斷、任務建立與執

行追蹤，搭配 EIMS 邊緣管理系統處理現場即時控制、設備聯動、多機路徑管理及斷網運作。奧威科技首波鎖

https://ai-robotics.gmo/news/article/gmo-loop
https://robottoday.com/industry-briefing/gmo-air-launches-new-service-gmo-loop-for-physical-ai-to-enhance-humanoid-robotics/12459
https://ai.watch.impress.co.jp/docs/news/2139089.html
https://www.cna.com.tw/news/ahel/202609080035.aspx
https://udn.com/news/story/7266/9741136
https://health.ltn.com.tw/article/breakingnews/5566443
https://www.taipeitimes.com/News/taiwan/archives/2026/09/08/2003863901
https://www.cna.com.tw/news/afe/202609080117.aspx
https://udn.com/news/story/7240/9741307
https://m.moneydj.com/f1a.aspx?a=4b60f350-d2e0-471f-b8ea-cc03057a49e1
https://ec.ltn.com.tw/article/breakingnews/5566765
https://www.taiwannews.com.tw/en/news/6435784
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定智慧物業保全維運，以 O-Viewer 與 EIMS 串聯巡檢機器人、CCTV、門禁、消防及停車管理等設備。當場域

出現警報或設備異常時，系統可判斷事件位置與等級，依標準作業程序（SOP）派遣機器人前往巡查、回傳影

像並通知管理人員。奧威科技並與立信開發集團合作，規劃以「日班人員、夜班機器人」模式進行概念驗證

（PoC），評估巡檢完成率、異常推播效率及人力配置，待模式成熟後再逐步拓展至科技廠辦、商辦大樓及住

宅社區等場域。 

關鍵重點｜機器人整合平台、EIMS 邊緣管理系統、開放 API 設備串接、事件判斷與任務自動派遣、多機路徑與斷網運

作、智慧物業保全維運、日班人員夜班機器人 PoC 模式。 

新聞連結  ｜  奧威科技   中央社   經濟日報   MoneyDJ 

 

09  岱宇攜 Angel Aerial Systems 長滯空無人機布局台灣生產 

2026/9/8   ｜   新聞摘要 

岱宇國際旗下美國子公司 Santi Innovation 與美國無人機業者 Angel Aerial Systems 達成策略合作，將 Angel 旗

下 Trio Scout 2 長滯空無人機引進台灣及亞太市場，應用方向聚焦警消、巡檢、救援及農業等非軍事用途。岱

宇已於彰化廠興建兩條無人機產線，預計 9 月底至 10 月初由 Angel Aerial Systems 來台進行產線驗證，並以今

年底至明年初進入樣品出貨階段為目標。依 Angel Aerial Systems 公布規格，Trio Scout 2 在標準條件下具約

100 分鐘滯空能力，搭載光學與熱影像系統，支援自動起降及向下偵測與避障；無人機軟體採用 MAVLink 通訊

協定，可與第三方軟體工具整合。岱宇後續將結合台灣製造與供應鏈資源，推動 Trio Scout 2 在台生產及亞太

市場布局。 

關鍵重點｜Trio Scout 2 長滯空無人機、約 100 分鐘滯空能力、光學與熱影像系統、自動起降與向下偵測避障、MAVLink

通訊協定與第三方軟體整合、彰化無人機產線驗證、警消巡檢救援與農業應用。 

新聞連結  ｜  中央社   鉅亨網   自由財經   Taiwan News   Angel Aerial Systems 

 

10  Bigwave 人形機器人導入模組住宅 首攻隔熱材施工 

2026/9/8   ｜   新聞摘要 

韓國 Bigwave Robotics 與木造模組住宅業者 SPACE FACTORY 合作，規劃分階段將人形機器人導入模組住宅的

生產與施工現場，首波鎖定玻璃纖維隔熱材施工。玻璃纖維可能刺激作業人員的皮膚與呼吸道，加上材料柔

軟、形狀不規則，使既有工業機器人在自動化處理上較具挑戰，因此雙方選擇隔熱材施工作為優先導入項目。

Bigwave Robotics 規劃將人形機器人加入 SPACE FACTORY 既有的自動化生產線，並持續找出其他適合導入人

形機器人的製程。Bigwave 表示，後續將利用實際場域取得的作業資料，持續發展適用於建築與模組住宅場域

的 Physical AI 解決方案，並逐步擴大人形機器人在其他建築作業的應用。 

關鍵重點｜模組住宅人形機器人導入、玻璃纖維隔熱材施工、柔性與不規則材料處理、既有自動化產線整合、建築場域作

業資料蒐集、Physical AI 建築應用、人形機器人製程擴展。 

新聞連結  ｜  DigitalToday   The Asia Business Daily   RoboMorrow 

 

https://oviibot.com.tw/platform
https://www.cna.com.tw/news/newsworld/20260907n004.aspx
https://money.udn.com/money/story/5612/9731814
https://www.moneydj.com/kmdj/news/newsviewer.aspx?a=5e83b3b8-cd32-49af-aa65-92c5e10e18fe
https://www.cna.com.tw/news/afe/202609080207.aspx
https://news.cnyes.com/news/id/6600432
https://ec.ltn.com.tw/article/breakingnews/5567174
https://www.taiwannews.com.tw/en/news/6436378
https://angelaerialsystems.com/trio-scout-2
https://www.digitaltoday.co.kr/en/view/101075/bigwave-robotics-to-deploy-humanoids-at-modular-housing-plant
https://view.asiae.co.kr/en/article/2026090809370628061
https://robomorrow.com/en/humanoids-modular-housing-bigwave-insulation-2026/
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11  Bear Robotics 啟動 Pre-IPO 募資 最高擬籌 3 億美元 

2026/9/7   ｜   新聞摘要 

據《首爾經濟日報》引述投資銀行業界消息，LG Electronics 旗下 Bear Robotics 正尋求上市前（Pre-IPO）募

資，向韓國及海外機構投資人募集最高約 4,000 億韓元（約 3 億美元），據報此次募資估值目標約 2 兆韓元。

市場同時傳出公司可能規劃赴美上市，但 LG Electronics 於 9 月 7 日表示，目前尚未就 Bear Robotics 海外上市

作出決定。Bear Robotics 早期以餐飲服務機器人為主要業務，近年逐步擴展至物流與製造場域的自主移動機器

人（AMR）及工業物料搬運。今年公司收購英國 Kinisi Robotics，納入機器人操作、視覺語言動作（VLA）模型

與機器人基礎模型等技術，使產品能力由自主移動與配送延伸至物件操作，持續擴展 Physical AI 與工業機器人

布局。 

關鍵重點｜Pre-IPO 募資最高約 3 億美元、估值目標約 2 兆韓元、海外上市尚未定案、自主移動機器人（AMR）、工業物

料搬運、Kinisi Robotics 技術整合、VLA 模型與機器人基礎模型布局。 

新聞連結  ｜  A3   Seoul Economic Daily   eDaily   Robotico 

 

12  Figure 攜 Nscale 擴大 AI 運算 加速人形機器人模型訓練 

2026/9/3   ｜   新聞摘要 

人形機器人公司 Figure 與 AI 雲端業者 Nscale 簽署多年策略合作，將採用 NVIDIA Vera Rubin 平台，為下一代

Helix 機器人 AI 模型提供大規模運算資源。合作初期運算資源承諾為 35 億美元，並有意擴大至超過 60 億美

元，潛在部署規模最高達 10 萬顆 NVIDIA GPU；首批 GPU 預計自 2027 年下半年起於美國德州 Barstow 部署。

Nscale 並將策略投資 Figure，成為其股東及主要運算資源供應商。Figure 表示，目前 Helix 模型的擴展主要受

到訓練資料與運算資源限制，此次合作將支援下一代模型訓練。NVIDIA 表示，相關 Physical AI 開發流程可透

過 Nscale AI 雲端上的 Vera Rubin 平台訓練 Figure 模型，再利用 NVIDIA Isaac Sim 進行模擬驗證，並將模型部

署於搭載 NVIDIA GPU 的 Figure 機器人。Figure 近期亦推出 Index 資料蒐集計畫，以擴充 Helix 所需的真實世

界機器人訓練資料。 

關鍵重點｜Vera Rubin 運算平台、Helix 人形機器人 AI 模型訓練、最高 10 萬顆 GPU 潛在部署規模、Nscale 大規模 AI 雲

端運算、Isaac Sim 模擬驗證、Index 真實世界訓練資料。 

新聞連結  ｜  Figure   Nscale   Data Center Dynamics 

 

13  ARM Institute 獲近 9,000 萬美元 推 10 項軍事製造現代化計畫 

2026/9/3   ｜   新聞摘要 

美國先進機器人製造研究所（Advanced Robotics for Manufacturing Institute，ARM Institute）獲近 9,000 萬美

元資助，將與聯盟成員執行 10 項軍事製造現代化計畫，內容涵蓋機器人、Physical AI 及製造自動化等技術，協

助美國軍方自有工業體系（Organic Industrial Base，OIB）進行現代化。OIB 由軍方自有的兵工廠、維修廠及彈

藥工廠等設施組成；本次計畫共有 15 個 ARM Institute 聯盟成員參與，預計在兩年內針對全美 12 個軍方製造

場域開發可實際運作的解決方案。本次技術方向涵蓋利用機器人降低製造瓶頸、以 AI 提升製造品質、提升含能

材料生產安全，以及運用無人機提升任務整備效率。每項計畫亦納入人力整備內容，由 ARM Institute 與合作夥

https://www.automate.org/robotics/news/bear-robotics-wants-300-million-the-bigger-bet-is-what-comes-next
https://en.sedaily.com/news/2026/09/07/lg-electronics-unit-bear-robotics-launches-pre-ipo-round
https://en.edaily.co.kr/news/eda202609075326/
https://robotico.market/news/bear-robotics-reportedly-seeks-up-to-300m-ahead-of-potential-nasdaq-ipo
https://www.figure.ai/news/figure-and-nscale-sign-strategic-partnership
https://www.nscale.com/press-releases/nscale-and-figure
https://www.datacenterdynamics.com/en/news/nscale-signs-35bn-compute-agreement-with-robotics-company-figure/
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伴辨識操作新系統所需技能，並視需求規劃在職技能提升及人才招募，使新技術導入軍事製造場域時同步完成

人員準備。 

關鍵重點｜10 項軍事製造現代化計畫、近 9,000 萬美元政府資助、12 個軍方製造場域、機器人降低製造瓶頸、AI 提升製

造品質、含能材料生產安全、無人機任務整備與人力技能培訓。 

新聞連結  ｜  ARM Institute   Manufacturing USA   The Robot Report 

 

14  NEURA 攜 SECO 開發運算模組 支援 4NE1 擴大生產 

2026/9/7   ｜   新聞摘要 

NEURA Robotics 與義大利嵌入式運算業者 SECO 宣布策略合作，雙方將共同設計、開發與製造 NEURA 機器人

使用的電子運算模組，包括人形機器人 4NE1，以支援 4NE1 在歐洲擴大生產。相關模組整合 Qualcomm 

Dragonwing 處理器，並納入 NEURA 的分散式「大腦＋神經系統（Brain + Nervous System）」運算架構。

NEURA 透過 Smart Limb 概念，將感測與運算能力分布於機器人不同部位，使運算更接近關節、感測器及需要

即時決策的位置，並利用 Qualcomm Dragonwing 支援裝置端 AI、低延遲控制與能源效率。此次合作亦延伸至

半導體與電子製造領域，雙方將利用實際生產場域取得的工業資料，共同開發 Physical AI 與自動化解決方案。 

關鍵重點｜Qualcomm Dragonwing 運算模組、分散式大腦＋神經系統架構、Smart Limb 感測與運算分布、裝置端 AI、低

延遲即時控制、能源效率、實際工業資料驅動 Physical AI 開發。 

新聞連結  ｜  NEURA Robotics   SECO   Robotics & Automation News 

 

15  Vention 成立實體 AI 實驗室 推進製造業機器人操作 

2026/9/9   ｜   新聞摘要 

加拿大工業自動化業者 Vention 於蒙特婁成立 Physical AI Lab，聚焦製造業機器人操作，研究方向涵蓋工業資

料蒐集、機器人控制、運動規劃、傳統電腦視覺、視覺基礎模型、示範學習及強化學習，並進行機器人基礎模

型的後訓練，應用方向包括工業製品、電子與汽車製造等複雜、非結構化的製造任務。Vention 表示，其技術

已部署於全球數千家製造商，可利用實際生產環境取得的工業操作資料與客戶回饋進行模型開發及驗證，並依

真實產線的可靠度、成本與產線變異等條件評估 Physical AI 能力。實驗室亦延續今年 2 月推出的 GRIIP 機器人

操作流程，涵蓋場景數位化、物件分割、姿態估測、抓取選擇與無碰撞運動規劃，整合 NVIDIA 基礎模型及

Vention 自有模型；後續並規劃公開 GRIIP 軟體開發套件（SDK），供工程團隊依不同製造需求進一步開發。 

關鍵重點｜工業機器人操作、真實製造資料蒐集、機器人基礎模型後訓練、示範學習與強化學習、GRIIP 機器人操作流

程、物件分割與姿態估測、無碰撞運動規劃與 SDK 開放。 

新聞連結  ｜  The Robot Report   Vention／Canada Newswire   Vention   BetaKit 

 

  

https://arminstitute.org/news/oib-2026/
https://www.manufacturingusa.com/news/arm-institute-works-consortium-modernize-military-manufacturing-sites
https://www.therobotreport.com/arm-institute-gets-90m-for-10-projects-to-modernize-military-manufacturing/
https://neura-robotics.com/neura-robotics-seco-partnership-physical-ai-europe/
https://www.seco.com/news/details/neura-robotics-and-seco-join-forces-to-scale-physical-ai-from-europe
https://roboticsandautomationnews.com/2026/09/09/neura-robotics-and-seco-partner-to-scale-humanoid-robot-production-in-europe/104696/
https://www.therobotreport.com/vention-opens-physical-ai-lab-manufacturing-montreal/
https://www.newswire.ca/news-releases/vention-opens-physical-ai-lab-to-bridge-ai-research-and-scalable-industrial-deployment-825567370.html
https://vention.com/blogs/physical-ai/dr-jimmy-li-on-ventions-physical-ai-lab-1128
https://betakit.com/vention-opens-new-physical-ai-lab-to-put-more-r-into-its-rd/
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16  韓國 AI-RAN 導入造船廠 實證焊接與塗裝 AI 機器人 

2026/9/10   ｜   新聞摘要 

韓國 KT 於 HD Hyundai Samho 造船廠展開 Physical AI 場域實證，依韓國科學技術資訊通信部「高效能 AI 網路

基礎建設計畫」，在焊接與塗裝工廠建置人工智慧無線接取網路（Artificial Intelligence Radio Access 

Network，AI-RAN）、5G 獨立組網（5G SA）、網路切片、GPU 運算基礎設施及自主網路等技術，建立支援 AI

機器人即時控制的網路與運算環境。實證項目包括四足 AI 焊接機器人與自主移動 AI 塗裝機器人，分別驗證作

業環境辨識與精密焊接，以及高解析影像分析與自動塗裝等應用。在運算架構上，5G SA 與網路切片用於維持

機器人控制所需的穩定通訊品質；GPU 運算基礎設施則依任務需求分配運算，即時性較高的控制由現場伺服器

處理，大型分析與模型訓練則由資料中心執行。AI-RAN 可依作業狀況配置機器人所需的通訊與 AI 運算資源，

自主網路則依網路流量與品質資訊自動調整資源並處理壅塞或品質異常。KT 表示，將透過此次造船廠實證驗證

高效能 AI 網路整合 AI-RAN、AI 運算基礎設施與自主網路的技術能力。 

關鍵重點｜AI-RAN 高效能 AI 網路、5G SA 與網路切片、GPU 現場端與資料中心分層運算、四足 AI 焊接機器人、自主移

動 AI 塗裝機器人、即時通訊與 AI 運算資源調度、造船廠 Physical AI 場域實證。 

新聞連結  ｜  eDaily_kr   eDaily_en   Digital Today 

 

17  General Robotics 升級 GRID 自動化機器人開發與部署流程 

2026/9/9   ｜   新聞摘要 

General Robotics 為 GRID 機器人智慧平台加入「Auto Engineering」功能，將機器人匯入、模擬環境建立、技

能開發與訓練、實機部署及評估等流程串成自動化工程迴路。GRID 透過知識圖譜保存機器人、任務、模型及失

敗與修正經驗；當新任務需要既有系統尚未具備的能力時，可組合現有模型與控制方法，或建立模擬環境、產

生合成示範並訓練新策略，再依實機測試結果持續修正。General Robotics 以兩台 Flexiv Rizon 機械手臂進行試

管拿取、雙臂交接與液體傾倒等實機測試，再透過 GRID 將相關技能轉移至 UR5e；GRID 並利用 NVIDIA Warp

與 MuJoCo 建立混合式模擬環境，搭配實機回饋診斷模擬與實體系統之間的差異。依公司測試結果，系統曾將

機器人模型與實際控制器的位置誤差由 143 毫米降至 5.7 毫米；完成首次技能建立與相關整合後，同一套設備

後續技能最快約 10 至 15 分鐘即可部署。 

關鍵重點｜Auto Engineering 自動化工程迴路、知識圖譜與失敗修正經驗累積、合成示範與策略訓練、NVIDIA Warp＋

MuJoCo 混合式模擬、sim-to-real 差異診斷、Flexiv 至 UR5e 技能轉移、實機回饋驅動快速部署。 

新聞連結  ｜  General Robotics   GeekWire   SiliconANGLE   Robotics & Automation News 

 

  

https://www.edaily.co.kr/News/Read?mediaCodeNo=257&newsId=03739206645578808
https://en.edaily.co.kr/news/eda202609105586/
https://www.digitaltoday.co.kr/en/view/102299/kt-to-build-high-performance-ai-network-at-hd-hyundai-samho-shipyard-to-test-physical-ai
https://www.generalrobotics.company/post/introducing-auto-engineering-for-robotics
https://www.geekwire.com/2026/general-robotics-led-by-microsoft-vets-says-its-ai-has-cut-robot-setup-from-a-month-to-hours/
https://siliconangle.com/2026/09/09/general-robotics-grid-platform-engineers-itself-cutting-robot-setup-to-hours/
https://roboticsandautomationnews.com/2026/09/10/general-robotics-says-grid-can-automate-entire-robot-development-and-deployment-lifecycle/104729/
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18  Comau 智慧訂單備貨系統 於 Decathlon 倉儲完成驗證 

2026/9/9   ｜   新聞摘要 

Comau 於歐盟 MASTERLY 計畫中開發智慧機器人訂單備貨系統，並於 Decathlon 電商倉儲物流環境完成測試

與驗證。系統採用 Comau MyCo 協作機器人與 ROS 2 軟體架構，整合智慧感測器、AI 視覺及模組化夾爪，可

依不同產品流程執行揀取、搬運與棧板堆疊等作業。系統並結合視覺物件辨識、數位孿生及工作流程協調工

具，可處理形狀、重量與材質不同的商品，包括剛性、柔性及多孔材質物件，並支援作業即時最佳化。此次測

試屬 MASTERLY 計畫最終示範活動的一部分，用以驗證相關機器人與智慧物流技術在 Decathlon 電商履約環境

中的應用。 

關鍵重點｜MyCo 協作機器人、ROS 2 軟體架構、AI 視覺與物件辨識、模組化夾爪、數位孿生與工作流程協調、多材質商

品操作、Decathlon 電商倉儲場域驗證。 

新聞連結  ｜  Comau   CORDIS   Robotics Update   Electronics Era   The Robot Report 

 

https://www.comau.com/en/2026/09/09/comau-deploys-advanced-robotic-order-preparation-solution-for-the-eu-masterly-project/
https://cordis.europa.eu/project/id/101091800/reporting
https://www.roboticsupdate.com/2026/09/advanced-robotic-order-preparation-solution/
https://electronicsera.in/comau-deploys-advanced-robotic-order-preparation-solution/
https://www.therobotreport.com/comau-automates-picking-handling-and-palletizing-for-decathlon/

