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機器人新聞精選週報 

國家智慧機器人研究中心 NCAIR｜企劃推廣組｜第 10 期 

01  Agility 發表 Digit 5 強化人機協作安全與續航 

2026/9/15 ｜ 新聞摘要 

Agility Robotics 發表第五代人形機器人 Digit 5，延續 Digit 4 在製造與物流場域累積的運作經驗，重新設計安

全架構與硬體。Digit 5 導入多種感測器、專有 AI 人員偵測與獨立安全控制器，設計上可在偵測人員進入不安

全距離時採取避讓、停止或坐下等反應，並以視覺與聲音提示傳達動作意圖；Agility 表示，此安全架構旨在降

低人機共同作業對傳統實體安全圍籬的依賴。依公司公布的開發中產品規格，最大負載提高至 50 磅（約 22.7 

公斤），90 分鐘續航電池約 9 分鐘可完成充電，工作與充電時間比可達 10：1，另新增可更換末端執行器，最

高觸及高度達 2.2 公尺。Digit 5 目前仍在開發，部分安全功能及規格尚可能調整；早期客戶預計於 2027 年上

半年開始使用，並規劃於 2027 年底前進入一般供貨。 

關鍵重點｜人機協作安全架構、AI 人員偵測與獨立安全控制、50 磅最大負載、90 分鐘續航與約 9 分鐘充電、可更換末端

執行器、最高 2.2 公尺觸及高度、部分安全功能仍處開發階段。 

新聞連結 ｜ Agility Robotics Business Insider GeekWire   The Robot Report 

 

02  Universal Robots 發表 Gen 7 協作機器人平台全面升級 

2026/9/14 ｜ 新聞摘要 

Universal Robots（UR）於 IMTS 2026 發表第七代 Gen 7 協作機器人平台，從機械手臂、工具端法蘭、控制

器、示教器到 PolyScope X 軟體架構進行整體改版。Gen 7 首波包含 UR10g-1750、UR17g-1300 與 UR18g-

950 三款 g-Series 機械手臂；工具端整合資料、電力與安全介面，並內建力／扭矩感測、阻抗控制及即時資料

交換（RTDE），可直接串接視覺系統、高頻寬感測器與末端工具，支援 Physical AI 應用。依 UR 公布資料，新

一代 CB7 Core 控制器運算效能較前代提升 40%，並增加多網路連接能力；PolyScope X 支援開放 API 與 ROS 2 

通訊，可結合工業電腦與外部 AI 運算資源建置邊緣 AI 應用。平台另加入 TP7 Core 示教器與可裝設於工具端的 

SP7 Smart Panel，讓操作人員可更靠近任務位置進行示教與控制。UR 表示，Gen 7 旨在降低先進自動化與 AI 

應用的系統整合複雜度。 

關鍵重點｜Gen 7 g-Series 協作機器人平台、AI-ready 工具法蘭、力／扭矩感測與阻抗控制、CB7 Core 控制器、

PolyScope X 開放 API 與 ROS 2、外部 AI 運算與邊緣 AI 應用、SP7 Smart Panel 工具端示教。 

新聞連結 ｜ Universal Robots Automation World   Gen 7 官方產品頁 

 

https://www.agilityrobotics.com/content/agility-unveils-digit-5-humanoid-robot-built-for-cooperatively-safe-work-at-scale
https://www.businessinsider.com/agility-robotics-reveals-early-look-at-digit-5-humanoid-robot-2026-9
https://www.geekwire.com/2026/agilitys-new-digit-5-robot-lifts-50-pounds-works-20-hours-a-day-and-operates-alongside-people/
https://www.therobotreport.com/agilitys-digit-5-humanoid-has-new-legs-batteries-safety-upgrades/
https://www.universal-robots.com/news-and-media/news-center/universal-robots-unveils-gen-7-new-platform-industrial-automation-physical-ai/
https://www.automationworld.com/factory/robotics/news/55404812/universal-robots-unveils-gen-7-platform-at-imts-2026-in-chicago
https://www.universal-robots.com/products/gen-7/
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03  FANUC × Google 發表 AI Welding Agent 圖面自動生成焊接程式 

2026/9/11 ｜ 新聞摘要 

FANUC 與 Google 合作開發「AI Welding Agent」，利用 Gemini Enterprise 讀取零件工程圖，自動產生電流、

電壓等焊接條件及機器人動作程式，再由 FANUC CRX 協作機器人執行電弧焊接。系統可直接使用 CRX 平板示

教器內建相機擷取圖面，不需另加專用相機，且不限定特定焊接電源；操作人員可直接採用 AI 產生的條件與動

作，也可在焊接前進行微調。FANUC 將此系統定位為降低焊接條件設定與機器人示教負擔的 Physical AI 應

用，並以「零設定、零教示」描述其操作方式。系統自 9 月 16 日起於東京 Big Sight 舉辦的 International 

Welding Show 實機展示，FANUC 預計於 2026 年 12 月底開始出貨。 

關鍵重點｜Gemini Enterprise 工程圖理解、焊接條件與機器人程式自動生成、FANUC CRX 協作機器人、平板示教器內建

相機輸入、焊接前人工微調、不限定特定焊接電源、zero setup and zero teaching。 

新聞連結 ｜ FANUC AI Watch ANOTHER News 

 

04  Robocurve 募資 1,000 萬美元 擴大 Physical AI 實機評測 

2026/9/14 ｜ 新聞摘要 

Robocurve 完成 1,000 萬美元種子輪募資，由 Initialized Capital 領投，資金將用於擴大研究團隊、增加實機與

任務測試範圍，並支援學術團隊建立開放式機器人基準測試。Robocurve 將自身定位為實體 AI 的獨立第三方評

測者，核心工具 Inspect Robots 採 MIT 授權開源，可在真實機器人與模擬環境中進行模型評測，保留完整執行

紀錄並提供視覺化結果。框架可將 VLA、世界動作模型（WAM）、大型語言模型及 coding agent 等不同 AI 策

略接入真實或模擬機器人進行評測，並支援 ROS、NVIDIA Isaac Lab、Cap-X 與 XPolicyLab 等介面。

Robocurve 表示，機器人基準評測仍處於早期階段，後續將增加不同機器人與任務的實機測試，並與學術團隊

建立開放式評測基準。 

關鍵重點｜Physical AI 獨立實機評測、Inspect Robots MIT 開源框架、真實機器人與模擬環境共同評測、VLA／WAM／

LLM／coding agent、可稽核執行紀錄與 Rerun 視覺化、ROS／Isaac Lab／Cap-X／XPolicyLab 整合、開放式機器人基準測

試。 

新聞連結 ｜ Robocurve The AI Insider Inspect Robots 原始碼 

 

05  QBit 發表 QB88XX 機器人控制 SoC 整合 AI 與多軸即時伺服 

2026/9/15 ｜ 新聞摘要 

台灣 IC 設計業者 QBit Semiconductor 發表 QB88XX 系列機器人控制 SoC，鎖定人形機器人靈巧手、機械手臂

及工業自動化等 Physical AI 應用。依公司公布架構，QB88XX 以四核心 Arm Cortex-A78 與 NPU 處理上層 AI 

運算與系統指令，再由 Cortex-M7、TGEN 與第二組 NPU 負責馬達即時伺服控制，並採用 CMAC（Cerebellar 

Model Articulation Controller）架構協調多關節運動。晶片最高支援 32 顆馬達與 AI 伺服調校，並整合 PCIe、

USB、CAN Bus 及攝影機等介面。QBit 表示，將多軸控制集中於單一 SoC，主要是因應高自由度靈巧手在控制

板數量、空間、功耗與即時運算上的需求。目前公開資訊主要為晶片架構與產品布局，尚未公布 QB88XX 的量

產、出貨時程或機器人整機導入案例。 

https://www.fanuc.co.jp/en/profile/pr/newsrelease/2026/notice20260911.html
https://ai.watch.impress.co.jp/docs/news/2140343.html
https://anothernews.io/news/wym-fanuc-welding-agent/
https://robocurve.org/blog/seed-raise/
https://theaiinsider.tech/2026/09/15/robocurve-raises-10m-in-seed-funding-to-expand-independent-robotics-benchmarking/
https://github.com/robocurve/inspect-robots
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關鍵重點｜QB88XX 機器人控制 SoC、Cortex-A78＋NPU 上層 AI 運算、Cortex-M7＋TGEN＋第二組 NPU 即時伺服、

CMAC 多關節運動控制、最高支援 32 顆馬達、AI 伺服調校、多軸控制單晶片整合。 

新聞連結 ｜ QBit／PR Newswire CTIMES 

 

06  GXO × Exotec 部署 127 台 Skypod 支援 Guess 電商物流 

2026/9/15 ｜ 新聞摘要 

GXO Logistics 與 Exotec 宣布在荷蘭 Venlo 的 GXO 物流中心完成 Skypod 倉儲機器人系統部署，支援 Guess 在

歐洲、中東、非洲與亞洲市場的電商訂單處理與出貨。系統包含 127 台 Skypod 機器人、6 萬個貨架儲位、8 

個貨到人揀選工作站及約 200 公尺輸送線，由機器人將料箱送至揀選工作站供操作人員進行揀選與出貨整合作

業。依 GXO 與 Exotec 公布資料，系統每日處理約 4 萬至 7 萬件商品，尖峰時每小時最高可處理 2,200 條訂單

明細。此次案例屬已完成部署並投入營運的倉儲自動化系統，透過貨到人機器人、輸送設備與周邊自動化，共

同因應品項多、季節性需求波動明顯的時尚物流。 

關鍵重點｜127 台 Skypod 倉儲機器人、6 萬個貨架儲位、8 個貨到人揀選工作站、約 200 公尺輸送線、GXO Venlo 物流

中心正式部署、官方案例每日約 4 萬至 7 萬件商品、尖峰每小時最高 2,200 條訂單明細。 

新聞連結 ｜ Exotec GXO Retail Gazette Logistics Business Logistics Matters 

 

07  HD Hyundai Robotics 投資 AIDIN 共同開發五指機器手 

2026/9/11 ｜ 新聞摘要 

HD Hyundai Robotics 投資 130 億韓元取得 AIDIN Robotics 股權，將結合雙方技術強化 Physical AI 與人形機器

人研發。AIDIN Robotics 主要開發機器人力／扭矩與觸覺感測器及相關控制技術，其中感測器採電容式量測，

可偵測物體接觸與受力分布，支援機器人精密動作與穩定控制。雙方第一階段將共同開發適用於造船與重工業

的五指機器手，結合 HD Hyundai Robotics 的機器人平台與 AIDIN 的感測、控制能力，並規劃將該機器手搭載

於 HD Hyundai Robotics 正在開發的人形機器人。雙方亦規劃共同開發研磨、拋光等表面處理自動化方案，後

續進行場域實證與商業化，初期鎖定造船及重工業場域，再逐步擴展至其他製造業及海外市場。 

關鍵重點｜130 億韓元策略投資、電容式力／扭矩與觸覺感測、造船與重工業五指機器手、HD Hyundai 人形機器人搭載

規劃、研磨與拋光表面處理自動化、場域實證與商業化規劃。 

新聞連結 ｜ HD Hyundai Robotics 韓聯社 Seoul Economic Daily 

 

08  Hirebotics 擴充協作機器人功能 新增輸送帶追蹤與線性滑軌 

2026/9/14 ｜ 新聞摘要 

Hirebotics 於 IMTS 2026 發表兩項協作機器人延伸功能：Cobot Painter 的輸送帶追蹤（Line Tracking），以及

適用於旗下焊接、切割與塗裝系統的模組化線性滑軌。Line Tracking 透過編碼器與感測器偵測輸送帶移動及工

件到達，再利用 Beacon 無程式碼平台完成方向與速度校準，使塗裝機器人可跟隨移動中的工件，自動補償輸

送帶速度變化並維持既定噴塗路徑。線性滑軌則用於擴大協作機器人的工作範圍，可依 5 英尺單位或客製長度

https://en.prnasia.com/releases/apac/qbit-semiconductor-targets-physical-ai-and-drone-markets-with-qb88xx-series-integrating-robot-cerebellum-control-547812.shtml
https://www.ctimes.com.tw/DispArt/tw/26091518334Q.shtml
https://www.exotec.com/news/exotec-gxo-automate-guess-fashion-automation/
https://gxo.com/news_article/gxo-exotec-guess-fashion-fulfillment-netherlands/
https://www.retailgazette.co.uk/blog/2026/09/guess-127-warehouse-robots/
https://logisticsbusiness.com/materials-handling/automation-systems-shuttles/gxo-automates-guess-fashion-fulfilment/
https://www.logisticsmatters.co.uk/news/guess-speeds-up-fashion-fulfilment-with-127-robot-exotec-system-at-gxo-venlo/
https://hd-hyundairobotics.com/company/news/7510
https://www.yna.co.kr/view/AKR20260911034500003
https://en.sedaily.com/finance/2026/09/11/hd-hyundai-invests-13-billion-won-in-korean-robot-sensor
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配置；初期採人工移動定位，Hirebotics 規劃後續加入 Beacon 位置確認，並於 2026 年底推出可自動沿滑軌移

動機器人的版本。 

關鍵重點｜Cobot Painter 輸送帶追蹤、編碼器與感測器工件偵測、Beacon 無程式碼校準、移動工件同步噴塗、模組化線

性滑軌、現階段滑軌採人工定位、2026 年底規劃推出自動滑軌定位。 

新聞連結 ｜ Hirebotics Industrial Robotics Hub Beacon 官方功能 

 

09  Boston Dynamics Atlas 尚未大規模部署 Hyundai 規劃 2028 年啟動

工廠導入 

2026/9/14 ｜ 新聞摘要 

Reuters 引述 Hyundai Motor Group 高層指出，Boston Dynamics 目前仍未獲利，Atlas 人形機器人也尚未進入

大規模部署，因此 2027 年進行首次公開募股（IPO）的可能性不高；Hyundai 目前尚未公布正式 IPO 時程。

Reuters 引述分析師指出，目前人形機器人的工廠應用仍未達到可廣泛部署的階段。Hyundai 則規劃於 2028 年

建立年產 3 萬台機器人的生產能力，並自美國喬治亞州 Hyundai Motor Group Metaplant America（HMGMA）

開始導入 Atlas，再逐步擴展至集團其他製造據點；部分分析師認為相關產能與部署目標具挑戰性。 

關鍵重點｜Atlas 尚未大規模部署、2027 年 IPO 可能性低、工廠廣泛部署仍具挑戰、Hyundai 2028 年產 3 萬台機器人產

能目標、HMGMA 導入 Atlas、分階段擴大製造場域應用。 

新聞連結 ｜ Reuters Hyundai Motor Group CHOSUNBIZ 

 

10  InOrbit 正式釋出 OpenRobOps 納入 ISO 21423 參考實作 

2026/9/15 ｜ 新聞摘要 

InOrbit.AI 正式釋出年初已預告的 OpenRobOps（ORO），以 Apache 2.0 授權提供開源機器人操作與車隊管理

基礎架構，協助機器人開發商與 OEM 建立可擴充的多機管理能力。ORO 提供高吞吐量遙測資料擷取、即時空

間追蹤、Configuration as Code、異常偵測與處理等功能，並支援 Edge-to-Cloud、地端及封閉網路部署，以

及 Open-RMF 整合。此次正式版本同時納入 ISO 21423 工業移動機器人通訊與互通標準的參考實作，使不同廠

牌的移動機器人、車隊管理系統與企業系統可依共通通訊架構交換資料。InOrbit 稱其為業界首個 ISO 21423 參

考實作，目前 ISO 官網仍將該標準列為「發布中」（Stage 60.00）。 

關鍵重點｜ORO 開源車隊管理、Apache 2.0 授權、ISO 21423 參考實作、多品牌移動機器人與車隊管理系統互通、Open-

RMF 整合、高吞吐量遙測與即時空間追蹤、Edge-to-Cloud／地端／封閉網路部署。 

新聞連結 ｜ InOrbit／PRWeb ISO 21423 InOrbit 技術說明 Robotics 24/7   The Robot Report 

 

11 Tutor Intelligence 發表新一代 Cassie、Sonny 擴展倉儲搬運與揀貨任務 

2026/9/16 ｜ 新聞摘要 

Tutor Intelligence 發表新一代 Cassie 與 Sonny，分別鎖定整箱搬運與單件商品揀貨，並將原本偏固定工作站的

作業能力擴展至可在既有倉儲環境中自主移動。Cassie 延用 2 億參數 Turing 基礎模型，主要升級為可自主移動

https://www.hirebotics.com/newsroom/hirebotics-at-imts-2026/
https://www.industrialroboticshub.com/news/hirebotics-cobot-painter-line-tracking-rail/
https://www.hirebotics.com/solutions/beacon-platform/
https://www.reuters.com/business/media-telecom/ipo-humanoid-robot-maker-boston-dynamics-unlikely-2027-executive-says-2026-09-14/
https://org.hyundai.com/worldwide/en/newsroom/detail/0000001225
https://biz.chosun.com/en/en-finance/2026/09/15/C4C3W7OTUFDH7H6PKQZEUGXKDY/?outputType=amp
https://www.prweb.com/releases/inorbitai-releases-openrobops-solving-the-robotics-build-trap-and-delivering-industrys-first-iso-21423-reference-implementation-302877541.html
https://www.iso.org/standard/86749.html
https://www.inorbit.ai/blog/openrobops-release
https://www.robotics247.com/article/inorbit.ai-releases-openrobops-open-source-robot-operations-software
https://www.therobotreport.com/inorbit-ai-releases-openrobops-iso-21423-reference-implementation/
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的四輪底盤，整合電池與真空產生系統，並在既有 2D 光達之外加入兩組 3D 光達，支援人員偵測、自主導航與

跨工作站切換；既有任務包括拆棧、棧板堆疊及重新包裝，並規劃於今年秋季首度導入完整的整箱揀貨流程。

Sonny 則由研究原型發展為工業作業平台，搭載 45 億參數的 Ti0 視覺－語言－動作（VLA）機器人基礎模型，

首波鎖定電商揀貨，可在倉庫自主移動、從貨架揀取不同商品並送往包裝區。Data Factory 1 以 100 台 Sonny 

蒐集遠端操作示範、模型錯誤介入修正與人工回饋，作為 Ti0 的模型訓練與後訓練資料。Tutor 表示，新一代機

器人已在美國生產設施投入作業，Sonny 後續並規劃擴展至製造業包裝、組裝及維修等任務。 

關鍵重點｜Cassie 自主四輪移動與跨站作業、Turing 2 億參數基礎模型、2D＋雙 3D 光達感測、Sonny 單件商品揀貨、Ti0 

45 億參數 VLA、Data Factory 1 百台 Sonny 實機資料蒐集、遠端操作示範與錯誤介入後訓練。 

新聞連結 ｜ Tutor 官方公告 SiliconANGLE Data Factory 官方技術文 

 

12 Planted Solar 募資 3,180 萬美元 Sage 太陽能施工機器人年底進場 

2026/9/15 ｜ 新聞摘要 

Planted Solar 完成 3,180 萬美元 B 輪募資，由 Piva Capital 與 RA Capital Management Planetary Health 領投，

將擴充結合案場設計、太陽光電支架與機器人的施工系統。公司以規劃軟體建立案場數位孿生，先決定立柱與

模組的位置，再由施工設備依設計在現場定位、施作立柱，配合專用扣件安裝標準太陽光電模組；支架可順應

既有地形配置，減少大規模整地需求，並以較密集的配置提高土地利用率。Latitude Media 報導指出，目前機

隊包含由 Caterpillar 車輛改裝、仍配有人員在駕駛艙內操作的第一代施工設備，已投入實際工程，現有機隊排

程已延伸至 2027 年。新一代 Sage 則以履帶平台整合 Planted 自有機器人與控制系統，朝全自主施工發展，預

計於 2026 年底進場。此次募資將用於擴增機器人機隊與施工能力，並支援 Sage 後續導入。 

關鍵重點｜案場規劃軟體與數位孿生、順應地形的太陽光電支架、立柱定位與機器人施工、標準光電模組與專用扣件、現

有第一代設備仍配有駕駛人員、Sage 朝全自主施工發展、2026 年底規劃進場。 

新聞連結 ｜ Solar Builder Planted Solar 官方公告 Latitude Media Fast Company 

 

13 Medtronic LigaSure RAS Maryland 獲 FDA 許可 擴充 Hugo 血管封

合功能 

2026/9/16 ｜ 新聞摘要 

Medtronic 宣布供 Hugo 機器人輔助手術（RAS）系統使用的 LigaSure RAS Maryland 取得美國 FDA 510(k) 許

可，將血管封合與組織切割功能納入 Hugo 的機器人手術流程。LigaSure 技術原已應用於開放式及腹腔鏡手

術；此次 RAS 版本專為 Hugo 系統設計，並搭配 Valleylab FT10 能量平台，由外科醫師透過機器人控制器械進

行血管與組織封合及切割。依公司公布資料，器械可封合及切割直徑最高 7 毫米的血管，並處理厚組織與淋巴

管；此款機器人器械已於 2025 年取得 CE 標誌後在歐洲導入。Medtronic 已於今年 6 月提出 LigaSure RAS 

Maryland 的 510(k) 申請，Hugo 目前在美國的 FDA 許可用途仍為泌尿科手術，公司另持續推進一般外科與婦

科等軟組織手術適應症申請。 

https://tutorintelligence.com/blog/announcing-the-next-generation-of-robot-workers-cassie-and-sonny
https://siliconangle.com/2026/09/16/tutor-intelligence-launches-second-generation-intelligent-warehouse-robotics-with-a-classroom-to-teach-them/
https://tutorintelligence.com/blog/building-a-100-robot-data-factory-toward-factory-ready-ai
https://solarbuildermag.com/projects/planted-solar-expanding-robotic-project-deployment-fleet-with-new-funding/
https://www.plantedsolar.com/blog/planted-series-b-funding-autonomous-power-deployment
https://www.latitudemedia.com/news/google-is-backing-planted-solars-plan-for-clean-data-center-power/
https://www.fastcompany.com/91606923/this-startup-just-raised-31-million-to-build-solar-farms-using-robots-and-much-less-land
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關鍵重點｜LigaSure RAS Maryland、Hugo 機器人輔助手術系統、Valleylab FT10 能量平台、血管封合與組織切割、最高 7 

毫米血管處理範圍、2025 年歐洲 CE 標誌、美國 FDA 510(k) 器械許可。 

新聞連結 ｜ Medtronic 官方公告 MedTech Dive MassDevice Medtronic 6 月申請公告 

 

14 ANYbotics 攜 dormakaba、LEGIC 完成機器人門禁通行試驗 

2026/9/17 ｜ 新聞摘要 

ANYbotics、dormakaba 與 LEGIC 公布在愛爾蘭 GE Vernova Whitegate 電廠完成的聯合試驗，讓 ANYmal 自主

巡檢機器人可自行通過門禁管制區域，並接續原有巡檢路線。系統由 ANYbotics 提供機器人與自主巡檢平台、

LEGIC 提供安全數位憑證技術，dormakaba 則提供門禁管理與自動門系統。ANYmal 配置可信任的數位通行憑

證，可向既有門禁系統提出電子通行請求；系統依預先設定的權限判斷是否開門，並沿用授權人員既有的通行

規則與稽核紀錄，門禁權限仍由電廠營運方管理。依三方說明，ANYmal 已在實際運轉中的電廠環境試行數

週，反覆完成請求授權、通過管制門及接續巡檢，無須人工開門協助。三方表示正推進方案商用化，ANYbotics 

規劃將此功能作為 ANYmal 機隊的附加功能，並進一步探索電梯、閘門及旋轉閘等場域整合。 

關鍵重點｜ANYmal 自主巡檢平台、LEGIC 安全數位通行憑證、dormakaba 門禁與自動門系統、既有權限管理與稽核紀

錄、自主授權通行與巡檢銜接、Whitegate 電廠數週實場試驗、ANYmal 機隊附加功能商用化規劃。 

新聞連結 ｜ dormakaba 聯合公告   Zürioberland24   LEGIC connect26   GE Vernova 

 

15 Neptune Medical Triton 1 獲 FDA 許可 支援全大腸診斷與治療 

2026/9/16 ｜ 新聞摘要 

Neptune Medical 宣布 Triton 1 機器人內視鏡系統取得美國 FDA 510(k) 許可，可用於大腸全段的診斷與治療程

序；FDA 資料庫顯示，K260503 的許可決定日為 9 月 3 日。Triton 1 結合軟式內視鏡與由醫師操作的機器人平

台，並採用 Neptune 的 Dynamic Rigidization 技術，使內視鏡在通過彎曲腸道時，可依操作需求兼顧柔軟性與

穩定支撐，以提升導航、視野與操作穩定性。系統可支援篩檢、追蹤與診斷性大腸鏡，也涵蓋內視鏡黏膜切除

術（EMR）及內視鏡黏膜下剝離術（ESD）等治療程序。今年公布的 CARE 1 首次人體研究納入 50 名受試者，

研究結果顯示盲腸到達率為 100%，且未發生不良事件，也無需病人改變姿勢、腹部加壓或改用手動大腸鏡。 

關鍵重點｜Triton 1 機器人內視鏡系統、FDA 510(k) 許可、Dynamic Rigidization 技術、大腸全段診斷與治療、EMR／ESD 

內視鏡治療、CARE 1 首次人體研究、100% 盲腸到達率。 

新聞連結 ｜ Neptune／Business Wire FDA 510(k) K260503 MassDevice CancerNetwork 

 

16 LG 推進 EVA 視覺 AI 業務分拆 SpectraBrain 聚焦工業安全 

2026/9/16 ｜ 新聞摘要 

LG Electronics 正推進 EVA（Edge Vision Analytics）AI 影像分析業務分拆，由獨立公司 SpectraBrain 承接商業

化；前 LG Electronics AI Solutions 負責人 Cho Bong-soo 已出任 SpectraBrain 執行長，LG 表示相關業務分拆

程序以年內完成為目標。EVA 可接入工廠既有 CCTV 與攝影機，以 AI 分析現場影像，辨識人員防護具配戴、危

https://news.medtronic.com/2026-09-16-Medtronic-announces-FDA-clearance-for-LigaSure-TM-RAS-Maryland-instrument-on-the-Hugo-TM-RAS-system
https://www.medtechdive.com/news/fda-clears-vessel-sealing-device-for-medtronics-hugo-robot/830625/
https://www.massdevice.com/medtronic-fda-clearance-ligasure-vessel-sealer-to-hugo-surgical-robot/
https://news.medtronic.com/2026-06-03-Medtronic-submits-510-k-filings-to-expand-Hugo-TM-robotic-assisted-surgery-system-into-general-and-gynecologic-specialties-in-the-United-States
https://www.dormakabagroup.com/en/news/76d32a7d-b9ef-4513-9bdd-6e8a58be8cb7/dormakaba-anybotics-and-legic-present-a-successful-pilot-of-autonomous-robots-passing-through-access-controlled-doors
https://zuerioberland24.ch/articles/406549-roboter-oeffnen-tueren-selbststaendig
https://connect26.ticketing.legic.com/
https://www.gevernova.com/software/customer-stories/robotic-inspection-data-apm-improves-safety-availability-and-efficiency
https://www.businesswire.com/news/home/20260916350630/en/Neptune-Medical-Receives-FDA-Clearance-for-Triton-Robotic-Endoscopy-System
https://www.accessdata.fda.gov/scripts/cdrh/cfdocs/cfpmn/pmn.cfm?ID=K260503
https://www.massdevice.com/neptune-medicals-robotic-colonoscopy-system-obtains-fda-clearance/
https://www.cancernetwork.com/view/fda-clears-triton-robotic-endoscopy-system-for-colon-procedures
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險區域，以及堆高機與作業人員動線等風險，並可結合移動式巡檢機器人監控固定攝影機的視覺死角。8 月推

出的 EVA v3.1 已加入多伺服器單一登入、攝影機群組管理與 M2M API 驗證，支援大量攝影機及外部系統的集

中管理與串接。SpectraBrain 亦與 LG AI Research 合作，規劃將 EXAONE 相關模型與 EVA 結合，強化製造與營

建場域的情境理解及工業安全應用。 

關鍵重點｜SpectraBrain 獨立營運、EVA 工業視覺 AI、既有 CCTV／攝影機整合、人員與堆高機風險辨識、移動式巡檢機

器人死角監控、v3.1 多伺服器與 M2M 系統整合、EXAONE 結合規劃。 

新聞連結 ｜ Seoul Economic Daily A3 SpectraBrain EVA v3.1   Financial News 

 

17 Exyn 將 Nexys 整合至 CHCNAV X500 擴展無 GPS 自主測繪 

2026/9/15 ｜ 新聞摘要 

Exyn Technologies 將 Nexys 自主測繪模組整合至 CHCNAV X500 專業無人機，進一步把 ExynAI 自主導航能力

擴展至第三方飛行平台。系統由 X500 提供飛行載具與酬載能力，Nexys 負責 LiDAR 測繪與機載運算，ExynAI 

則提供定位、建圖、路徑規劃與自主導航能力。依公司資料，系統可在無 GPS 訊號且沒有預先地圖的環境中，

於機上即時執行定位、建圖、路徑規劃與避障，並隨探索取得的空間資料調整飛行路線，同步產出三維測繪資

料，無須駕駛持續操控。Nexys 採模組化、跨載具設計，可將同一套測繪與自主能力移植至不同空中及地面機

器人平台；此次 X500 整合進一步擴大 Exyn 支援的第三方載具範圍，應用包括地下礦場、隧道及 GPS 受限的

工業設施，X500＋Nexys 整合方案目前已可透過 Exyn 及授權合作夥伴訂購。 

關鍵重點｜CHCNAV X500 無人機平台、Nexys LiDAR 自主測繪模組、ExynAI 機上自主導航、SLAM 即時定位與三維建

圖、動態路徑規劃與避障、無 GPS／無預先地圖環境、跨空中與地面載具模組化整合。 

新聞連結 ｜ Exyn／GlobeNewswire Exyn X500＋Nexys CHCNAV X500 Exyn SLAM 技術 

 

18 ALVEST 收購 EasyMile 整併自動駕駛業務成立 TLD Robotics 

2026/9/16 ｜ 新聞摘要 

ALVEST 集團收購自主駕駛技術業者 EasyMile，並整合 EasyMile、TractEasy 與 TLD 原有無人駕駛業務，成立由 

Richard Reno 領導的 TLD Robotics，聚焦機場地勤及工業場域的自主運輸。EasyMile 提供車上自主駕駛軟體，

使車輛可即時感知環境、規劃行駛並執行安全反應；TLD 提供機場地勤及工業車輛的製造與服務能力，

TractEasy 則是過去將雙方技術商品化並導入客戶場域的合資事業。整合後的系統同時涵蓋車上自主駕駛、車隊

監控與營運管理；車上軟體負責各車輛的即時感知與行為決策，監控及車隊管理軟體則負責任務協調、交通整

合與整體營運，並由同一組織提供部署、支援及後續維護。依公司公布資料，整合後承接的既有自主系統目前

涵蓋超過 35 處營運據點，包括逾 15 座機場與 20 處工業場域，分布於 10 多個國家，累計完成超過 5 萬次自主

任務，TLD Robotics 也將承接原 TractEasy 名下的既有商務合作與部署案。 

關鍵重點｜EasyMile 自主駕駛軟體、TLD 專用車輛與製造服務、TractEasy 既有商業部署、車上自主控制與車隊監控、車

隊及營運管理、部署與維護單一供應窗口、機場地勤與工業自主運輸。 

新聞連結 ｜ EasyMile／TLD Robotics Logistics Viewpoints Airside International   A3   Robotics & Automation News 

 

https://en.sedaily.com/finance/2026/09/16/lg-electronics-to-spin-off-vision-ai-unit-as-spectrabrain
https://www.automate.org/vision/industry-insights/lg-is-spinning-out-the-eyes-of-physical-ai
https://spectrabrain.ai/en/blog/Release/eva_v_3_1
https://en.fnnews.com/news/202609151347121644
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https://www.exyn.com/chcnav-x500-nexys-system-specifications
https://geospatial.chcnav.com/about/news/2024/CHCNAV-X500-Drone--Redefining-Professional-UAV-Standards-for-2025
https://www.exyn.com/slam-3d-mapping
https://easymile.com/en/news-insights/tld-robotics-launched-as-alvest-group-acquires-easymile-and-tracteasy
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https://airsideint.com/tld-robotics-launched-as-alvest-group-acquires-easymile-and-tracteasy/
https://www.automate.org/robotics/industry-insights/tld-robotics-is-betting-the-autonomous-vehicle-business-is-no-longer-about-the-vehicle
https://roboticsandautomationnews.com/2026/09/17/tld-robotics-launches-as-alvest-acquires-easymile-and-consolidates-autonomous-vehicle-operations/104902/

